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1. Yandan Arag¢ Kaldirma Sisteminin Kullaniimasi:
1.1. Operasyona Baslamadan Once:
a) Cekici ara¢ yanasma manevrasini trafik kurallarina uygun yapiniz.

b) Sistemin tam olarak emniyetli calistigindan ve sistem (ist yapisinda hareketlere engel yabanci madde
veya cisimler olmadigindan emin olunuz.

c) Arac kaldirmadan 6nce yeterli ve gerekli ikaz isaretlerini uygulayiniz
ederek operasyona engel bir durum olmadigini kontrol ediniz.

d) Aracg el frenini uygulayiniz.
e) Aragicinde bulunan PTO digmesine basarak, aktif hale getiriniz.

ve ¢evre emniyetini kontrol

l

1 SASE

2 KULE KRAMIYER YATAK KILAVUZU|*

3 KULE DESTEK RULMAN GRUBU

4 KULE KRAMIYER

5 ANA KALDIRMA AYNA

6 KALDIRMA KOLONU AYAK

7 KALDIRMA KOLLARI

8 HIDROMOTOR

9 AYAK KISMA SILINDIRI

10 KULE KALDIRMA SILINDIRI

11 DENGE AYAK SILINDIRI

12 YAG TANKI ve SOGUTUCU

13 ON TASIYICI SISTEM

14 ARKA TASIYICI SISTEM (GOZLUK)

15 KAMERA
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1.2. Sistem Kumandalari:

a)
b)

c)
d)

Sistem, iki farkli noktadan kumanda edilmektedir.

Ana kumanda ve kontrol noktasi, ara¢ kabin icinde bulunan 4 adet 4 yonli, Joystick marifeti ile
yapilmaktadir. Yedek kontrol kumandasi, aracin sol tarafinda bulunan 10 yonli valf blogundan
yapiimaktadir.

Arka boliimde yer alan gozliik sistemi icin kumanda noktasi, aracin arka bélimiinde yer almaktadir.
Asagida verilen, bu kullanim kilavuzundaki arag¢ kullanim bilgileri, sadece ¢ift kule ve tekerleklerden
sikistirmali ¢atal kol sistemi icindir.

Sistemin ana kumanda ve kontrolli, kaldirilacak aracin, kamera sistemi ve kabin icinde bulunan
monitorden elde edilen goriintilerinden faydalanilarak, asagida detaylari verilen 4 adet, 4 yollu
Joystick kumanda ile yapilmaktadir.

1.3. Arag¢ Kabininden Kamera ve Kumanda Kollari ile Kontrol:

a)

b)
c)

d)
e)

f)
g)
h)
i)
j)
k)
1)

Cekici arag, kaldirilacak araca, yan profilden en fazla 25 cm mesafede ve agisal olarak da 20 dereceyi
gecmeyecek sekilde yanasir.

Arag altinda bulunan kule ayak ve catal kollar yere indirilir.

Kabin icindeki monitérden gelen kamera gorintileri sayesinde, sabit olan arka kule ¢atal kollari,
kaldirilacak aracin arka tekerleklerinin hizasina ayarlanir.

On kule catal kollari kaldirilacak aracin &n tekerlek hizasina ayarlanir.

On ve arka catal kollar ileriye dogru siiriilerek, ilgili aracin her iki yéndeki tekerlekleri, catal kollar
arasina alinir.

Catal kollar sikilarak aracin 6n ve arka lastikleri sikistirilir.

Destek silindir ayaklari saglam olarak yere bastirilir.

Kulelerin yukari hareketi ile ¢atal kollar Gzerindeki arag¢ yukari kaldirilir.

Catal kollarin yikseltisi, ¢ekici platformunun Ust seviyesini gectikten sonra, kule yan hareketi ile
arag, cekici tzerine yanal olarak alinir.

Catal kollar ve tizerindeki arag, cekici st sasesine oturtulur.

Cekici platform destek silindir ayaklari kaldirilir.

PTO devre disi birakilir.

1.4. Arag Arkasindaki Gozliik Sisteminin Calistiriimasi:

Arac arkasinda bulunan ve gozlik sistemi olarak adlandirilan ilave araba kaldirma sisteminin, hidrolik devre
beslemesi lc yollu valf ile alinmaktadir. Ug yollu valf ile sistem hatti acildiktan sonra, ikili kontrol
kutusundaki kumanda kollariyla, sistemin ileri-geri ve asagi-yukari hareketleri yapilabilmektedir.

a)
b)
c)
d)

Trafik kurallarina uygun gerekli uyari ve isaretler verilir.

Cekici arag, kaldirilacak aracin on tarafina geri manevra ile yanastirilr.
Hidrolik ana devre Gzerinde bulunan gozlik sistem valfi agilir.

Arag arka sol tarafinda bulunan ikili valf blogu devreye alinir.

is Giivenligi Uzmani
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e) Gozlik sistem boru cerceveleri arag arka tarafina cikarilir.

f) Yine gézlik cerceveleri uzamis durumda iken, sistem yere indirilir.

g) Gozluk cerceveleri elle manuel olarak agilir.

h) Cerceve arka borusu, cekilecek aracin 6n lastiklerine temas ettirilir.

i) Lastiklerin her iki yanindan gecen gozliik cerceve boru arkalarina, lastikleri kilitleyecek sekilde arka

baglanti kolu yerlestirilir ve emniyete alinir.
j) Sistem kaldirma silindirleri devreye alinarak, lastikler ve ara¢ 6n kismi yikseltilerek ara¢ ¢ekilmeye

hazir hale getirilir.

2. Sistem Operasyonunda Arag Yiikleme Ve indirme Esnasinda Dikkat Edilmesi Gereken Genel

Kurallar:

a) Yandan cekici ara¢ ve sistemlerini kullanmak icin, operatériin, kullanilan araci sirmeye yetkili
ehliyeti ve tecribesi olmalidir.

b) Operatériin sistem hakkinda egitim almis ve sistem ¢alismasi ve parcalari konusunda bilgisi olmasi
gerekmektedir.

c) Operatér, kullanilan ara¢ kaldirma sistem tipine ve koduna goére kaldirlmaya miisaade edilen
maksimum arag agirlik degerlerine mutlaka uymalidir. Ornegin, MLE 2500 HY-2K-2S, sistem kodu ile
belirlenmis bir aracla, ancak 2500 kg agirlik tasinabilecegi gibi.

d) Sistem seri numarasi, imal yili, sistem kodu ve kapasite bilgi plaketi ara¢ kule Gzeri ve/veya kabin
icinde perginlenmistir.

e) Operatér, mekanik kaldirma sistem catal kollari, hareketli kule ve arag¢ arka bélumindeki gozlik
kaldirma aparat cevresindeki tehlikeli bolgelerden daima uzak durmalidir.

f) Operator sistem calisirken, hareketli mekanik elemanlari arasina hicbir sekilde uzuvlarini
sokmamalidir. Gozle kontrol veya baska maksatla arag ile kaldirma sistemleri arasina girmemelidir.

g) Arag, catal kollar Gzerinde ve/veya yikseltilmis pozisyonda iken, kaldirilan aracin alt kismi ve yan
kenarlari kesinlikle tehlikeli bélgedir. Ozellikle operatdr bu bélgelerden uzak durmalidir.

h) Kaldirma catal kollari ile sabit engeller (6r. duvar, kaldirnm) arasindaki alan da tehlikeli bélge olarak
degerlendirilmelidir.

i) Yandan kaldirma sistemi, sadece, orijinal kabin kumanda Unitesi ve ara¢ dis yanindaki valf
blogundan, arka go6zIik sistemi ise ikili kontrol grubu araciligiyla calistiriimalidir.

j) Sisteme ilave kontrol kumanda ekipmanlari ancak imalatgi firmanin musaadesi alinarak ilave
edilebilir.

k) Master elektrik glic devresi, her zaman kontrol panelindeki secici anahtarla irtibatlandiriimalidir. Bu
secici anahtarin calismasini By-Pass edecek veya sistemin c¢alismasini emniyetsiz hale sokacak
elektriksel devre baglantilarini degistirmek veya tadilat yapmak, sakincali ve tehlikelidir.

I) Operatér ayaklarini hareketli catal kollar ve arkadaki go6zlik sisteminin hareketli parcalarindan

korumahdir. Sistem calismalarinda emniyetli bolge disina ctkmamaya 6zen gosterilmelidir.

m) Kaldirma islemi sonucunda ilgili arag, cekici ara¢ gévde sasisi Uzerine tamamen oturtulmadan ve

arac kaldirma ayaklarin tamami kaldirilmadan arag asla hareket ettirilmemelidir.
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n) Operasyon calisma hareketleri ve manevralari esnasinda, kargo alanina operatérden baskasinin
girmesine muisaade edilmemelidir.

0) Emniyetli calisma sahasi olarak belirlenen bélgeler butiin operasyon siiresince temiz tutulmali, bu
bolgelerde herhangi bir mal veya engelleyici esya bulunmamalidir.

p) Operatér, operasyonun tamaminda sistem uzerindeki ara¢ yukini her zaman kontrol altinda
tutmahdir.

g) Sistem, kullanim amaci disinda baska is maksatlari icin kesinlikle kullanilmamahdir.

r) Kaldirilan arag, sistem kapasitesinden fazla olmamalidir.

s) Catal kollar ucuna yukleme yapmaktan kagininiz. Kaldirilan arag yukin agirhk merkezi olabildigince
¢atal kollarin arka kismina yani, kamyon tarafina yakin olmalidir.

t) Kaldirilacak aracin yan aynalarini operasyon éncesinde kapatmakta fayda vardir.

u) Kaldirilan arag iginde stirlicti ve yolcu olmamalidir.

v) Kaldirma isleminde catal kol alt seviyesi, ara¢ sasi seviyesini yukari dogru ge¢meden yan kule
hareketleri yapiimamalidir. Aksi takdirde catal kollar lzerindeki ara¢ sasi elemanlarina takilarak
asagi dusebilir.

w) Trafikte aractan yiikleme ve bosaltma yapilirken, arkadaki araglarla cekici ara¢ arasinda yatay
mesafe olarak minumum 5 metre mesafe birakilmalidir.

3. Kabin ici Ozet Talimatlar:
Onemli Uyart:
Herhangi bir denge ayagi tam kapali pozisyonda degil ise,
e |VECO araci vitese takildigi durumlarda motoru stop eder.
e Weelbase (Dingil mesafesi) ayar silindiri, Joystick kolu devre disi kahr.

3.1. Arag indirme Prosesi:
a) El freni gekilir. PTO ve monitor acilir.
b) Denge ayaklari basilr.
¢) Kule yukari hareketi yapilir. Buzzer (Zil) devreye girer.
d) Kule cekme hareketi yapilir.
e) Kule asagi hareketi yapilr.
f) Bigaklar agma yapilr.
g) On bigaklar ileri hareketi yapilir.
h) Arka bigaklar ileri hareketi yapilir.
i) Kule yukari hareketi yapilir.
j) Denge ayaklar toplanir.
k) PTO dugmesi kapatilir, monitér kapatilir. Iveco gekici arag stirtise hazirdir.
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3.2. Ara¢ Cekme Prosesi:

a)
b)
c)
d)
e)
f)
)
g)
h)
i)
j)

El freni gekilir. PTO ve monitor agihr.

Kule asagi hareketi yapilir.

On bicaklar geri hareketi yapllir.

Arka bigaklar geri hareketi yapilir.

Bigaklar kisma (kapama) yapilir.

Denge ayaklari basilir.

Kule yukari hareketi yapilir. Buzzer (Zil) devreye girer.
Kule cekme hareketi yapilir.

Kule asagi hareketi yapilir. Buzzer devre disi kalir.
Denge ayaklar toplanir.

PTO digmesi kapatilir, monitor kapatilir. Iveco gekici arag sirtise hazirdir.

4. Bakim ve Onarimda Dikkat Edilmesi Gereken Hususlar:
Yandan ara¢ kaldirma sisteminin, bakim ve onarimini yapacak teknik personelin, ilgili teknik konularda

bilgisi,

egitimi ve tecriibesi olmalidir. Bu teknik personeller, hidrolik ve mekanik bilgiye sahip olup, montaj

ve operasyon ¢alismalarinda yeterli tecriibeye sahip olmalidirlar. Ayrica bakim talimatlari ve genel ¢alisma
emniyet konularini tam olarak bilmeleri gerekmektedir.

4.1. Bakim ve Onarim i¢in Gerekli Genel Emniyet Kurallar:

a)

b)

c)

d)

f)

g)

Hidrolik kacaklar ve sizintilar hortumlarda, silindir kecelerinde, baglanti elemanlarinda ve hidrolik
valf blogu hatlarinda olabilir. Olasi hidrolik yag kacaklarina miimkin olan en kisa zamanda miidahale
edilip gerekli onarimlar yapilmaldir.

Test ve normal kontrol icin yapilacak ¢alismalardan 6nce, kaldirma catal kol altinda ve kollarin her iki
yonde uzama mesafelerinde hi¢ kimsenin olmadigindan emin olunmalidir.

Kulelerin yatay hareketleri ve gozlik sisteminin ara¢ arka tarafina uzayip kisaldigi ve dikey hatta
yapabilecegi emniyetsiz bolgelerde de azami dikkat sarf etmek gerekir. Test, bakim, onarim ve
normal operasyonlarda yapilacak calismalarda, bu bolgeler emniyetsiz bolge kategorisi olarak kabul
edilip, sistem her zaman kontrollii calistiriimaldir.

Cekici aracin yan ve arka kisim bolgelerinde, bakim ve onarim amaci disinda durmayin veya
oturmayin.

Yukarida belirtilen tehlikeli bolgelerde ¢alismak zorundaysaniz, her zaman platformun gli¢ Gnitesini
kapatin, aki baglantisini sistemden ayirin ve sistemin vyetkisiz kisiler tarafindan, istenmeyen
sartlarda calismayacagindan emin olun.

Mekanik sistemin, baglanti pimlerinin sokilip takilmasi givenli bir sekilde yapilmali ve yenilenen
pimler her zaman eski orijinal yerlerine takilmahdir.

Mekanik sistemle ilgili olarak, sasi ve baglanti elemanlari, kule ana gévde ve ekipmani, catal kollar,
arka gozlik sasi ve baglanti noktalari, sistemde kullanilan bitin silindir ve baglantilari, hidrolik devre
dagitim ve tasiyicilarini, asla kaynak veya baska islemlerle uzatmaya, kisaltmaya ve onarmaya
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calismayiniz. Daima sorunlu parca veya komponentlerin yerine orijinal MILES onayli yeni parca
konulmahdir.

h) Hidrolik silindir ve zincir sistem Gzerinde yapilacak her tirli, bakim, onarim ve degisim islemlerine
baslamadan Once, bu sistemlere bagh mekanik parcalar, istenmeyen hareketlere karsi ilave destek
ekipmanlariyla emniyete alinmalidir.

i) Mekanik sistem elemanlarn (zerinde yapilmasi gereken her sékim islemi 6ncesinde, hem ilgili
mekanik bolimin kendi icinde hem de genel sistem emniyeti alinmadan herhangi bir islem
yaptimamalidir.

4.2. Bakim:

Sisteme uygulanmasi gereken diizenli bakim, ¢alisma émriiniin uzamasina etki etmekle beraber garanti
kapsamindaki hususlarla, sistemin glvenli ve efektif bir sekilde calismasini saglar. Bakim aralig arag
kaldirma sisteminin kullanim yogunluguna ve calisma bdlgesindeki sartlara gore degismekle beraber,
genellikle sistemin bakimi, ara¢ bakim zamani ile ayni anda yapilabilir.

Arag kaldirma sistemi, operasyon hareketleri esnasinda sarsintisiz ve kabul edilebilir bir sesle ¢alismalidir.
Kaldirma, indirme ve kule hareketlerinde duyulabilecek olan her farkli ses arastirilmali ve olasi arizalara ve
hasarlara meydan vermemek icin, ilgili ses kaynagi bulunmali ve gerekli dizeltici islemler yapilmalidir.

4.2.1.

a)
b)
c)
d)
e)
f)

g)
h)
i)

j)

k)
1)

Operasyon Oncesi Giinliik Periyodik Bakim:

Aracin glnlik yapilmasi gereken kontrolleri, imalat¢l firmanin kullanma talimati dogrultusunda,
calistirlmadan 6nce yapilir.

Arag¢ disinda yer alan tiim Ust mekanik sistem elemanlari temizlik, eksiklik ve gevsek baglanti
acisindan kontrol edilir ve gerekli temizlik yapilir.

Kule sisteminde bulunan tiim hareketli pim ve burg yataklarina ilgili gresleme islemi uygulanir.

Kule kayici yatak kisminin temizligi ve greslenmesi yaplilir.

Kule zincir sistemi temizlenir ve gerekirse yaglanir.

Kule sisteminde yer alan tim silindir milleri temizlenir, yizeyleri ¢izik ve hasar yoniinden kontrol
edilir.

Sistemde bulunan tiim sensor, kamera ve isikli ikaz sistem elemanlari temizlenir ve kablo baglantilari
kontrol edilir.

Hidrolikle calisan bitin sistem elemanlari, hortum ve baglantilari ve rekorlari asinma ve sizinti
yoniinden kontrol edilir.

Elektrik panosu, temizlik, nem ve baglantilardaki korozyon acisindan kontrol edilir. Ara¢ yikama
islemi esnasinda, panonun Uzeri kapatilarak, olasi hasarlara karsi korunmaya alinir.

Kullanilan ilave ekipmanlar ve aksesuarlar sayisal ve islevsellik acisindan kontrol edilerek, gereken
eksikler giderilir.

Hidrolik deponun yag seviyesi ve filtresi kontrol edilir.

Kontrol valf gruplari, sizinti ve temizlik agisindan kontrol edilir.

m) Hidrolik silindirler, hortum ve baglanti elemanlari temizlik agisindan kontrol edilmelidir.
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n) Akl sistem kutusunun temizligi, akii sularinin seviyeleri ve kutup basi baglantilari kontrol edilir.

0) PTO sisteminin baglantilari, temizligi ve yag kacaklari kontrol edilir.

p) Hortum tasima paletlerinin temizligi ve genel ¢alisma kontrolleri yapilir.

g) Kaldirma ayaklarinin temizlik ve genel kontroli yapilir.

r) Arka gozlik ara¢ kaldirma sisteminin silindir, hortum ve tasiyici elemanlarinin genel kontrol ve
temizligi yapilir.

4.2.2. Operasyon Oncesi Yiiksiiz Giinliik Dinamik Bakim ve Test:

a) Cekici arag, mevsim sartlari gbz 6ntinde tutularak calistirilir ve isitilir,

b) Yandan ara¢ kaldirma sistemi, kule sistemine, kademeli hidrolik basing uygulayarak, tim boru,
hortum, silindir, rekor ve valf grublarinda yag sizintisi ve kagak olmadigindan emin olunur.

¢) Hidrolik sistem basincinin normal ¢alisma ayar limitlerinde oldugu kontrol edilir.

d) Kaldirma ayaklarinin normal ¢alistigi kontrol edilir.

e) Mafsalli kisimlarda bulunan pimlerin ve merkezleme rulmanlarinin normal ¢alistigi ve herhangi bir
surtinmenin olmadigi kontrol edilir.

f) Sistemde bulunan tim silindirlerin normal olarak calistiklarindan emin olunur ve herhangi bir yag
kagagi olmadigi kontrol edilir.

g) Hidrolik hortum ve baglanti ekipmanlarina uygulanan ¢alisma yag basincinda, sistem elemanlarinin,
titresim ve yag sizinti kontroli yapilir.

h) Kulelerin, her iki yatay ve dikey yonde calstiklari kontrol edilir.

i) Kule ve kaldirma catal kollarin hareketlerinde, maksimum yiikselis ve minimum inis pozisyonlarinda
ve denge ayaklarinin yerle temasinda, varsa sesli ikaz sisteminin calistigi ve sensorlerin devreye
girerek sistemi kontrol ettigi tespit edilir.

j) Kule hareketlerinde, zincir sistemi (izerinde olusan gerilim kuvvetinin normal oldugu ve her iki
zincire esit miktarda yik dagilimi oldugu kontrol edilir.

k) Hem kabin icinden hem de distaki valf grubundan, kule ve ¢atal sisteminin sorunsuz olarak kumanda
edilebildigi kontrol edilir. Bu esnada kabin icinde bulunan monitérden tiim kamera goéruntilerinin
net ve bilgi kayit sisteminin calistigi kontrol edilir.

I) Arka bélimde yer alan gézlik sistem, silindir, hortum ve baglantilarinin kontroll yapilarak, sistemin

normal ¢alistigindan emin olunur.

m) Sistem Uzerinde yer alan 1sikli/yazili isaret ve ikaz isaretlerinin yerinde ve okunur olduklari, 1sikli

sistemin normal olarak calistigi kontrol edilir.

5. Aylik Bakim:

a)
b)

c)
d)

Gunlak kontrol yapilir.

Elektrik ve elektronik donanim elemanlari koruma altina alindiktan sonra, sistem, basingh sicak su
veya ihtiyag halinde uygun kimyasal siviyla yikanarak temizlenir.

Sistemde bulunan buitiln gresorliikler temizlenir ve gresleme islemi tekrar yapilr.

Hidrolik basincin normal galisma basincinda oldugu test edilir.

Hazirlayan Sistem Onayi Sistem Onayi Yiiriirliik Onayi
Serkan ISIK Suat CALMAZ Ozcan TURKOGLU Zekeriya SANLIER

is Glivenligi Uzmani is Saghg1 ve Giivenligi Sefi Genel Miidiir Yénetim Kurulu Baskani




DAR USKUDAR BELEDIYESI PERSONEL A.S. _
MILES YANDAN ARAC KALDIRMA SISTEMI _A2USPER
KULLANIM TALIMATI

Dokiiman No Yayinlanma Tarihi Revizyon Tarihi Revizyon No Sayfa
UiSGB.TL.64 01.01.2020 00 00 8/12
e) Hidrolik depo filtresi sokiliir, temizlenir ve yag seviyesi kontrol edilir. Eksikse tamamlanir ve
sistemin havasi alinir.
f) Zincir sistemi temizlendikten sonra, gbz kontroli yapilir ve tekrar yaglanir. Zincir baglanti ve
elemanlarina hasar ve deformasyon yasanmamasi agisindan 6zen gosterilir.
g) Butun silindir milleri ¢izik ve deformasyon agisindan kontrol edilir. Silindir kecelerinin normal calistig!
ve yag kagagi olmadigi kontrol edilir.
h) Sistemde yer alan butin pim ve burglarin normal ¢alistiklari kontrol edilir. Sikismis veya zor dénen
pimler sokilerek temizlenir ve tekrar yaglama islemi yapilir.
i) Kayici kule sistem hareketlerinin her iki yana dogru da normal oldugu, yataklama gérevi yapan profil
sisteminde bir hasar olmadigi kontrol edilir.
j) Kaldirma ayak silindir ve milleri hasar, hidrolik kagak ve temizlik agisindan kontrol edilerek, ayak

basma parcalarinin saglam ve yerinde oldugundan emin olunur.

6. Senelik Bakim:

a)
b)

c)
d)

e)

f)

Aylk bakim kontrolleri yapilir.

Hidrolik filtresi degistirilir.

Hidrolik yagi degistirilir.

Sistemin Ust yapisinda bulunan hareketli ve hareketsiz bitlin makine elemanlari ve sasi sistemi,
mekanik kontrolden gecirilir. Bu kontrollerin yetkili kisiler tarafindan, yetkili servis istasyonlarinda
yapilmasi gerekmektedir.

Zincir sistemi buyltecle bakla bakla kontrol edilir ve gorilebilecek en kiiglik deformasyon
belirtisinde, sistem yeni zincir donanimi ile degistirilir.

Hidrolik sistemde kullanilan silindirler test edilir.

7. Sistemin Greslenmesi:

Sistemin diizenli olarak greslenmesi, sistem ¢alisma édmrini uzatir ve hareketli pargalarin asinmasini 6nler.
Hareketli parcalar gresleme sayesinde minimum sirtlinme kuvveti ile calisarak, sisteminin daha glivenli,
sorunsuz ve verimli ¢alismasini saglar. Arac¢ kaldirma sisteminin calistig bolgedeki dis hava ve cevresel
sartlarin, normal calisma sartlarindan daha kotli olma durumunda, gres uygulama islemlerini daha sik
yapmakta fayda vardir.

a)

b)

ilk olarak mekanik sistem temizlenmeli ve gresérliiklerin temiz oldugundan ve uygulanan gresin,
gresorliklerden rahatga yayildigindan emin olunmalidir.
Kullanilan gres asit icermemelidir.

Gres Uygulama Noktalari:

Kule sisteminin gévde baglanti pimleri ve burglari
Catal kol baglanti pimleri ve burglari

Zincir ve ¢atal kol saptirma makaralarinda
Silindir baglanti ¢atal ve pimleri

Kule yan dikey kayici govde eleman yataklari
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Kayici ve merkezleme rulmanlari

Kulenin sasi tizerindeki yan hareket kayici yatagi

iki kule sistemi kullaniliyorsa, hareketli kule ve dengeleme silindirlerin kayici yataklari
Gozlik sisteminin ileri geri hareket mili

Kule sisteminin gévde Uzerinde hareket dislisi

8. Ariza Tanimlama:

Arac ici aki salteri, kontrol kutusu, akli anahtari ve akii baglantilarini kontrol ettiniz mi?
Elektrik sisteminde bulunan ana sigortayi kontrol ettiniz mi?

PTO anahtari agtk mi?

Ak sarjlari yeterli seviyede mi?

Kontrol panel igindeki sigortalar faal mi?

Pnomatik sistem valfi agik mi?

Hidrolik devre ana besleme valfi agik mi?

Sistemde olusabilecek sorunlar genelde elektrik ve hidrolik arnzalar olarak 2 kategoriye
ayrilabilir.
Elektrik Arizalarina Genel Yaklasim:

a)

b)

Kontrol panel (zerinde bulunan Joystick kumanda kollari ile verilen sistem hareketinin
gerceklesmesi icin, akli kaynagindan alinan DC volt akim akisi kullanilir. Bu akimi, kontrol panel
tizerinden gecirerek hidrolik valf bloguna yénlendirmek gerekmektedir. ilgili Joystick kumanda ile
verilen hareket, valf blogundaki ilgili selenoid valfi enerjiler ve hidrolik yagin o sistemi ¢alistirmasini
saglar.

Elektrik arizalarina yaklasim metodu olarak, o©ncelikle akim akisinin bu noktalara ulasip
ulasmadiginin kontroli, devre Uzerindeki butonlarin, kablo ve kablo baglantilarinin testi yapiimahdir.
Akim akisinin testinden sonra dogru butonlarin, dogru selenoidleri calistirdiginin ve sonra da
selenoid ic mekanizmasinin dogru sekilde ¢alistiginin kontroll yapilmalidir.

Elektrik akim akis kontroliinde, selenoid ikazlama testi icin devre semasindan faydalanilir. Devre
Uzerinde o an icin test edilmeyen selenoidler Gzerinde akim olmadigina dikkat edilir. Selenoidlerin
elektrik besleme testi esnasinda, test aletinin toprak hat ucu (sasi hatti), ilgili selenoidin toprak
hattina baglanarak kontroli yapilmasi gerekir.

Hidrolik Arizalarina Genel Yaklasim:

a)

b)

Sistem, hidrolik basincin silindirlere uygulanmasi sonucu kule elemanlarini ve catal kollarini kaldirir
ve istenen noktada sabitler. Hidrolik sistem elemanlarindan, silindir, hortum ve baglanti elemanlari
veya sistem icinde yer alan herhangi bir parcanin, sokimiinden 6nce, mutlaka, catal kollar asagi
dogru hareketlenmeye karsi emniyete alinmali ve alttan givenli sekilde desteklenmelidir. Yapilacak
her bakim ve onarim, gatal kollar yerde veya sasi lizerinde bulunurken uygulanmalidir.

Silindirlerden biri sokilmeden 6nce sistem mekanik olarak emniyete alinmalidir. Silindirin kendi
govdesi ve bagl oldugu mekanik baglantilar, disme ve hasarlanmalara kargi emniyete alinmahdir.
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c) Silindir sékiimi ve ilgili onarim ve/veya degisim yapildiktan sonra, silindir tekrar yerine takilir ve

d)

e)
f)

g)

h)

hidrolik yag havasi alinir.

Sistem arizasina ilk yaklasim olarak, ana besleme vanasinin agik oldugunun, PTO anahtarinin agik
oldugunun ve pompanin PTO irtibatinin gergeklestiginin test edilmesi gerekmektedir.

Pompa basinci manometre ile kontrol edilerek, filtrenin ve yag seviyesinin kontroli yapilir.

Sistem hidrolik yag devre beslemesi kademe kademe kontrol edilerek, tesisat Uzerinde bulunan
baglanti ve dagitim elemanlarindan olasi birinin kirlenmesi ve borularin tikanmasina karsi basing
hatti, valf blogundan baslanarak kontrol edilir.

Bitlin baglanti pimleri takilmadan ve emniyetleri alinmadan, hidrolik sisteme calisma basinci
uygulanamaz. Silindir degistirme isleminden sonra hortum ve baglanti elemanlarinda kacak ve sizinti
kontrolleri yapilir ve sisteme tam basing uygulanir.

Sistem genel kontroli yapildiktan sonra, ilgili mekanik emniyetleri kaldirilarak sistem galistirilir.
Silindir emniyet valfi, akis bollcl, hortum ve basing ayar valfi degisiminde de silindir degistirme
usulleri tamamen gegerli olup, sistem mekanik elemanlari dismeye karsi yukarida anlatildigi gibi
emniyete alinir.

9. Elektrik Ariza Cesitleri ve Yapilmasi Gerekenler:
9.1. Aku kapasite ve alternator yetersizligi veya ariza belirtileri:

Ana kontrol panelinde kumanda kollari hareket ettirilmesine ragmen sistem hidrolik devresinin
devreye girmemesi

Kamera sisteminin devreye girmemesi

Isik ikazlarinin uygun sekilde calisamamasi

Yapilmasi gerekenler:

Akl kutup basl ve baglantilarinda herhangi bir gevseklik olmadigindan emin olunur ve normal
calisma voltaji olan 24 volt kontroll yapilr.

Akl kontroliinde, aki yetersizligi veya bosalmis oldugu tespit edilirse, akilerin sarjlari yapilir ve
sulari ilave edilir. Alternator cikis voltaji kontrol edilir. Normal olarak alternatorlerin elektrik sistemi
icin Urettikleri maksimum voltaj, 24 voltluk sistemler icin 28 volt olmalidir. ilave olarak araca
konacak olan akiiler icin de yukarida anlatilan kontrollerin sirayla yapilmasi tavsiye edilir.

Akdilerin saglam olmasi durumunda aki anahtari Gzerinde ve ana giic kablosu Uzerinde 24 volt
OlciminG test ediniz. Kablonun dis muhafazasinin saglam olmasina ragmen, ic tellerinin kopuk
olmadigindan emin olmak icin test aleti kullanarak omaj kontroll yapiniz.

9.2. lgili kumanda koluna hareket verildiginde, selenoid galismiyorsa:

ilgili kumanda kolunun kontaktériiniin arizali olmadigindan emin olunuz.

Akl baglantisinin olduguna ve akiiniin zayif olmadigina emin olunuz.

Sigortalari kontrol ediniz.

Kumanda kutusu ve ilgili selenoid arasindaki kablonun zarar gérmedigine emin olunuz.
ilgili selonoidin sasi baglanti kablosunda temassizlik veya hasar olmadigini kontrol ediniz.
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9.3. Olgiilen selenoid iizerinde istenmeyen enerji ve gerilim varsa:
e Hareket butonunun aktif durumda takili kalmadigindan emin olunuz.
e Eger buton aktif durumdayken takili kalmamissa, lzerinde asinma ve korozyon olup olmadigini
kontrol ediniz.
e ilgili selenoidin kumanda kablolarinda kisa devre olup olmadigini kontrol ediniz.

9.4. Selenoidler galigirken valflerin etkilerinin kontrol edilmesi:
e Selenoidlerin direnglerini Ohmmetre ile dlgebilirsiniz. Gerekli degerler 24 V araglar igin 22.2 ohm +-
%15’dir.
e Selenoidi ¢alistirdiginiz zaman, selenoid Uzerinde Uretilen manyetik saha, kontrol kalemi ile test
edilebilir. Selenoid aktif oldugu zaman, kontrol kaleminin 15181 yanacaktir.

9.5. Uyari gakar lambalari, aydinlatma lambalari ve sensorlerin yeterli galigsmamasi:
e Sistem kontrol panelinde ana anahtar kontrol edilir. Anahtarin saglam olmasi durumunda, aki
kaynagi ve ara glic kablosu kontroll yapilir. Bu kontrollerden sonra ilgili bolimin lambalari veya
sensorleri kontrol edilerek degistirilir.

10. Hidrolik / Mekanik Arizalar ve Yapilmasi Gerekenler:
10.1. Sistem kaldirma kapasitesinin yetersizliginde:

a) Hidrolik sisteminin basincini manometre kullanarak normal sinirlar icinde olup olmadigini kontrol
ediniz.

b) Olgiilen sistem basincini normal ¢alisma basinciyla karsilastiriniz. Normal calisma hidrolik basinci
130-140 bar olmalidir. Olgiilen basing bu degerlerden farkliysa, basing ayarlayici valf (basing
regllator valfi) ayar vidasi, saat yonline cevrilerek basing artirilir, ters yone cevrilerek basing azaltilr.

c) Eger manometrede herhangi bir deger okunamadiysa bunun sebebi asagidakilerden biri olabilir.

e Basing ayar valfi kirli veya tikanmustir.

e Pompa devre disidir. Eger pompa cok cabuk isintyorsa calisma dmrinin sonuna gelmistir.
e Pompa, yag deposundan yag emisi yapamiyordur.

e Pompa, yag depo cikis hat vanasi kapaldir.

d) Kaldirma silindiri icindeki piston kecgesinin hasarlanmasi ve hidroligin silindir icinde i¢ kacak yapma
durumu meydana gelmis olabilir.

e Bunu test etmek icin, kaldirma kolunu tam asagiya indiriniz ve silindir dniinde bulunan hidrolik
sistem donlis hortumunu sokiintiz. Bu konumdayken catal kollari hareket ettirmeye calisiniz. Donls
hattindan yag gelmemelidir. Yag gelmesi durumunda piston kegesinin hasarli oldugu anlasilir. Piston
kegesini degistiriniz.

e) Silindir geri dénis hortumlarindan biri tikali olabilir ve hidrolik depoya geri doéniis hat akisi

bozulabilir.
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10.2. Kaldirma kol sistemi yavas yukseliyor veya algaliyorsa:

a)

b)
c)
d)
e)
f)
g)

Asiri soguk calisma ortamlarinda, yanlis tipte yag kullanimi, yag viskositesinin artmasiyla hidrolik
sistem devresinin normal ¢galismamasina neden olabilir.

Hidrolik yag filtresi tikanmis olabilir. Yag filtresini temizleyiniz.

PTO-Pompa yag basinci yetersiz olabilir.

Kaldirilan arag agirliginin sistem igin uygun olup olmadiginin kontroli yapilir.

Basing kontrol valfleri hasarlanmis veya diizgiin ¢alismiyor olabilir.

Kaldirma veya tilt silindir kegelerinin hasarlanmasi sebebiyle hidrolik basing by-pass olabilir.

Geri donls hortumlarinda tikaniklik olabilir. Bu tikaniklk, kaldirma silindirlerinde galisan hidrolik
yagin depoya normal donisini engeller.

10.3. Catal kollar sarsilarak iniyorsa:

a)

b)
c)

10.4.

Basing kontrol valfleri hasarlanmis veya diizglin ¢alismiyor olabilir. Bu durumda, valfi sokip
temizledikten sonra yeniden takin ve sistemi ¢alistiriniz.

Hidrolik valf blogunda bulunan ¢ek valflerinin diizgiin ¢alistigindan emin olunuz.

Yetersiz greslemeden dolayl pim ve burglar asiri strtlinGyor olabilir. Gresleme isleminin pim ve
burclarin temizlenerek yeniden yapilmasi gerekir.

Herhangi bir kontrol butonuna dokunmadan c¢atal kollar yatay seviyede asagiya

hareketleniyorsa:

a)

b)
c)

Kaldirma silindirleri Gzerindeki emniyet valfleri hidrolik basinci tutamayabilir. Emniyet valfinin oringi
(Slikon sizdirmazlik) hasarli veya kirlenmis olabilir.

Kaldirma silindirinin kecgelerinde kacgak olabilir.

ilgili sistemin valf blogundaki hat {zerindeki conta ve oringler (Slikon sizdirmazlik) hasarlanmis
olabilir.

10.5. PTO cgalistigi halde mekanik sistem hareketlenmiyorsa:

a)
b)
c)

d)
e)

Yag tanki bos veya depoda yetersiz hidrolik yag seviyesi olabilir.
Yag cikis hat vanasi kapali olabilir.
PTO ile pompa arasindaki mil
gerekmektedir.

Yag tanki ve pompa arasindaki emme filtresi kirlenmis olabilir.

Asiri soguk calisma ortamlarinda, yanls tipte yag kullanimindan 6tliri yag viskositesinin artisi ve
depo icindeki su zerreciklerinin donmasi gorilebilir. Buz kristalleri valfler ve hortum baglantilarinda
tikanikliga sebebiyet verebilir. Sistem buzdan arindirilmali ve yag degistirilmelidir.

kiritlmis olabilir. Mil hasar tespiti icin motorun sokilmesi
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